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Zaawansowany, wysoko wydajny
Falownik wektorowy

Parametny/: /

S RN |
Zakres mocy: 7,5 - 700 kW T ——

Czéstotliwoceee: 50 Hz / 60 Hz
Napiécie zasilania: 400V 3F

Opis produktu: /e

Falowniki serii PIS00 s! zaawansowanymi, wysoko wydajnymi, trwadymi i
niezawodnymi falownikami wektorowymi. Dziéki zastosowanej technologii
sterowania wektorowego, pozwalajt uzyskase wysoki moment przy niskich
prédkoceciach obrotowych. St wyposa¢,one w szereg funkcji zabezpieczajtcych,
ktére gwarantuj' niezawodnocese falownikow w d3ugim okresie eksploatacii.
Ze wzglédu na du¢t! ilocese wejoese | wyjeeae sygnasowych, cyfrowe 3icze
komunikacyjne i bogat* listé konfigurowalnych funkcji, znakomicie nadaj* sié
do stosowania jako elementy wykonawcze w du¢ych i z3o¢0nych systemach
zasilania i sterowania, ale rOwnie; mog! pracowase samodzielnie, jako
autonomiczne jednostki sterujlce maszyn i jako elementy
wykonawcze w systemach sterowania prostych linii produkcyjnych.

www.powtran.com
www.powtran-polska.pl
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Specyfikacja standardowa

Speoyaci

AC 3 faz. 400 V (-20%) do 440 V (+10%)

Zasilanie

System sterowania

Funkcje w3asne

Napiécie nominalne

Czéstotliwocese nominalna

Dopuszczalne fluktuacje

Sterowanie

Metody sterowania

50 Hz / 60 Hz

Napiécia wejoeciowego: +/- 10%

Czéstotliwoceci: +/- 5%
Zniekszta3cenia wg IEC61800-2

Wysokowydajne sterowanie wektorem pola oparte na DSP

Sterowanie V/f, wektorowe bez sprzé;enia, wektorowe ze sprzé;eniem

Funkcja automatycznego
podbicia momentu

Pozwala uzyskase wysoki moment na wyjceciu przy niskich czéstotliwoceciach (1Hz) metod?* V/f

Przyspieszanie / Zwalnianie

Charakterystyka liniowa lub krzywa typu S. Dostépne cztery zestawy czasow
w zakresie od 0...6500 s

Tryb krzywej V/f

Przecit¢alnoceae

Czéstotliwooeae maksymalna

Charakterystyka liniowa, kwadratowa/n-potégowa, predefiniowalna dowolna krzywa V/f

Typ G prid 150% przez 1 minuté, prid 180% przez 2s,
Typ F prid 120% przez 1 minuté, prid 150% przez 2s

Sterowanie wektorowe - do 320 Hz
Sterowanie V/f - 3200 Hz

Czeéstotliwocese nocena

Rozdzielczooeae czéstotliwoceci zadanej

Moment poczitkowy

0,5 do 16 kHz z automatycznym dostosowaniem czéstotliwoceci do charakterystyki obcit¢enia

Zadawanie cyfrowe 0,01 Hz
Zadawanie analogowe: czéstotliwooeae maksymalna * 0,1 %

Typ G: 0,5Hz/150% (bezczujnikowe sterowanie wektorowe)
Typ F: 0,5Hz/100% (bezczujnikowe sterowanie wektorowe)

Zakres prédkoceci

1:100 (bezczujnikowe sterowanie wektorowe)
1:1000 (sterowanie wektorowe ze sprzé¢ eniem zwrotnym)

Stabilizacja czéstotliwoceci

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe: <= +/- 0,5% nominalnnej prédkooceci synchronicznej
Sterowanie wektorowe ze sprzé;eniem zwrotnym: <= +/- 0,02% nominalnnej prédkoceci
synchronicznej

OdpowiedY momentu

< 40ms (bezczujnikowe sterowanie wektorowe)

Podbicie momentu

Automatyczne podbicie momentu
Sta3e podbicie momentu (0,1 do 30%)

Hamowanie pridem stalym

Czeéstotliwocese hamowania DC: 0,0 Hz do czéstotliwoceci maksymalnej
Czas hamowania: 0,0 do 100,0 sekund
Wartoceae pridu hamowania: 0,0 do 100%

Sterowanie JOG

Zakres czéstotliwoceae JOG: 0,0 Hz do czéstotliwoceci maksymalnej
Rozpédzanie / Zwalnianie JOG: 0,0 s. Do 6500,0 s

Czéstotliwoceci predefiniowalne

16 predefiniowalnych prédkoceci dostépnych przez listwé zaciskow!

Whbudowany regulator PID

System sterowania parametrowprocesu realizowany jest za pomoc* wbudowanego regulatora
PID

Automatyczna regulacja napiécia
(AVR)

Automatyczne utrzymanie wartoceci napiécia wyjoeciowego przy przy zmianach wartoceci
napiécia zasilaj'cego

Ograniczenie momentu i sterowanie

Samokontrola obwodéw
wyjceciowych po zasileniu

Moment jest automatycznie ograniczany podczas pracy w celu zabezpieczenia przed
ewentualnymi wy3lczeniami nadpridowymi. Do kontroli momentu u¢ywany jest wektorowy
tryb sterowania ze sprzé¢eniem zwrotnym

Po walczeniu zasilania falownik sprawdza obwody wejceciowe pod kitem doziemienia, zwaree itp..

Wspolna szyna DC

Szybkie ograniczenie pridu

W uk3adach z wieloma falownikami mo¢,na po3tczyae obwody DC wszystkich falownikow
i u¢ywaee wspolnej szyny DC.

Dla ograniczenia prawdopodobiefistwa wystlpienia nadmiernego pridu i poprawienia
zdolnoceci zapobiegania zak36ceniom, zastosowano algorytmy ograniczajice prid wyjoeciowy

Funkcje kontroli czasu

Falownik wyposa¢ ony jest w funkcje kontroli czasu pracy i czasu pozostawania
z w3lczonym zasilaniem. Zakres ustawiefi 0 do 65000 minut

POWTRAN-POLSKA Sp. Z 0.0.; Garbary 3; 85-229 BYDGOSZCZ; www.powtran-polska.pl
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Specyfikacja standardowa

Praca

Funkcje
bezpieczefistwa

Parametry cerodowiskowe

Sygnady wejceciowe

Sygna3dy wyjoeciowe

Funkcje podczas pracy

srdda sterowania Klawiatura / listwa zaciskowa / port komunikacyjny
. . . . Dostépnych jest 10 Yrode? zadawania czéstotliwoceci, weerdd nich wejoecia analogowe DC

Zadawanie czéstotliwoceci (0...10 V, 0/4...20 mA), pokrét®o na klawiaturze, sygnady dwustanowe na listwie zaciskowej
Napiécia wejoeciowego: +/- 10%

Rodzaje sygna3u startu “Obroty do przodu, “obroty do ty3u”, “zmiana obrotéw”

A . - Mo¢ na ustawiee 16 predefiniowalnych prédkoceci wybieranych sygnasami z wejoeae dwustanowych
Prédkoceci predefiniowalne DI lub z poziomu programowania falownika
Stop bezpi o Podanie sygna3u zdefiniowanego jako “STOP bezpeczefistwa” powoduje natychmiastowe
top bezpieczefistwa zatrzymanie falownika z odciéciem napiécia wyjceciowego
Kasowanie b3édow Jeceli funkcja jest aktywna, komunikaty b3&déw mog? byae kasowane récznie lub automatycznie
o Sygna3 sprzé¢ enia zwrotnego regulatora PID mo¢.e byae doprowadzony do falownika na
Sprzé¢enie zwrotne regulatora wejcecie analogowe 0...10 V lub 0/4...20 mA lub dwustanowe. Pozwala to na realizacjé
PID autonomicznych uk3adow regulacji proceséw technologicznych
. o Sygnalizuje stan pracy silnika: zatrzymanie, rozpédzanie, zwalnianie, prédkooceae ustalon?,
Wyjeecie sygnalizacji pracy etap pracy programu
. i Parametry wyjceee: styk normalnie zwarty 3A 250VAC

Wyjeecie przekaYnikowe styk normalnie otwarty 5A 250 VAC, 1A 30VDC

Wyijcecie analogowe Dwa wyjcecia analogowe. Na ka¢,dym mo¢,na zaprogramowaee jeden z 16-tu sygnaéw wyjceciowych
takich jak czéstotliwoceee, prid, na piécie i inne. Standard elektryczny 0...10 V, 0...20 mA

Wyjcecie dwustanowe Dostépne 4 Wyj(Epia dwustanowe (2 p[zeka\'_inikpwe i 2 OC). Na ka¢,dym z nich mo¢,na
zaprogramowaee jeden z 40-tu sygna3ow wyjoeciowych

Podczas pracy dostépne st takie funkcje jak ograniczenie czéstotliwoceci, przeskok
czéstotliwoceci, kompensacja czéstotliwoceci, automatyczny dobér parametréw silnika
regulacja PID

Hamowanie pridem stalym DC

erod3a zadawania parametrow

Whbudowany regulator hamowania prtdem stadym pozwala zatrzymaee silnik o du¢ ej inerciji
bez przecit¢ enia falownika

St trzy Yrodsa zadawania parametrow: panel operatorski, listwa zaciskowa i port
komunikacyjny RS485. Kana3y te mog? byee prze3lczane na wiele sposobow

ero6d3o czéstotliwoceci zadanej

Jest 10 Yrodes czéstotliwoceci zadanej: zadawanie cyfrowe, wejcecia analogowe
(0..10 V, 0...20 mA), wejoecia dwustanowe (wybor prédkoceci predefiniowalnych), port
komunikacyjny RS485. Kana3y te mog? byae prze3lczane na wiele sposobéw

Wejcecia sygnalowe

- 8 wejceae dwustanowych DI dla sygna36w PNP lub NPN, jedno z nich jest szybkim wejoeciem
impulsowym (0...100 kHz dla fali prostok'tnej)
- 3 wejcecia analogowe dla sygna36w 0...10 V lyb 0...20 mA

Wyjcecia sygnasowe

Zabezpieczenie elektryczne falownika

- 2 wyjeecia dwustanowe DO OC, jedno z nich jest szybkim wyjceciem impulsowym (0...100 kHz
dla fali prostokitnej - mog liwa realizacja modulacji PWM)

- 2 wyjcecia przekaYnikowe

- 2 wyjoecia analogowe dla sygna3éw 0...10 V lyb 0...20 mA, pozwalajice na wyprowadzenie np
czéstotliwoceci zadanej lub wyjoeciowej, prédkoceci i wielu innych parametréw falownika

Falownik zabezpieczony jest m..in. w zabezpieczenia nadpridowe, nadnapiéciowe,
podnapiéciowe, przecit;,eniowe, termiczne, ziemnozwarciowe, b*du komunikacji na Rs485 itp.

Pomiar temperatury IGBT

Reakcja na zanik zasilania

Falownik wycewietla i kontroluje bie¢ct temperaturé modu3u IGBT. Przekroczenie temperatury
dozwolonej skutkuje zatrzymaniem falownika

Przerwa poni¢ej 15 ms - kontynuacja pracy, powy¢ej 15 ms - mog liwa autodetekcja prédkooceci
silnika i natychmiastowy restart na ¢danie

Ochrona parametréw falownika

Temperatura pracy

Dostép do parametréw konfiguracyjnych falownika zabezpieczony jest mog¢ liwocecit ustalenia
has3a dostépowego administratora

-10 stC do +40 stC

Temperatura przechowywania

-20 stC do +65 stC

Wilgotnoceae Poni¢ej 90% R.H bez kondensaciji
Wibracje Poni¢ej 5,9 m./s2 (=0,69)
Wewn1trz obudowy lub w pomieszczeniu, w miejscu wolnym od bezpoceredniego dzia3ania
Zabudowa promieni s2onecznych, korodujicych i wybuchowych gazéw, pary wodnej, kurzu, gazéw
i mgie3 palnych, mgie? oleju, skroplin lub soli itp.
Wysokoceae Poni¢ej 1000 m. npm

Stopiefi ochrony

IP 20
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Rozstaw otworéw

tel. +48 52 321 -41-97 www.powtran-polska.pl

Model Moc [mm] monta¢,owych [mm]
() H Hl1 W D1 A B d
PI500-7R5G3/011F3 7,5/11 20,5/26 17/25
PI500-011G3/015F3 11/15 26/35 25/32 280|300 | 190 | 198 | 140 (285 | @6
PI500-015G3/018F3 15/18,5 35/38,5 32/37
PI500-018G3/022F3 18,5/22 38,5/46,5 37/45 330 | 350 | 210 | 108 | 150 | 335 | @6
PI500-022G3/030F3 22/30 46,5/62 45/60
PI500-030G3/037F3 30/37 62/76 60/75 380 | 400 | 240 | 223 | 180 | 385 | @7
PI500-037G3/045F3 37/45 76/91 75/90
PI500-045G3/055F3 45/55 91/112 90/110
PI500-055G3/075F3 55/75 112/157 110/150 | 500 |[520 | 300 |283 |220 |500 |@10
PI500-075G3 75 157 150
PI500-093F3 90 180 176
PI500-093G3/110F3 90/110 180/214 176/210 | 550 |575 | 355 (328 | 250 |555 |@10
PI500-110G3/132F3 110/132 214/256 210/253
PI500-132G3/160F3 132/160 256/307 253/304 | 695 | 720 | 400 |368 | 300 |700 |@10
PI500-160G3/187F3 160/187 307/345 304/340
PI500-187G3/200F3 187/200 345/385 340/380 790 |820 | 480 |368 | 370 | 800 | @11
PI500-200G3/220F3 200/220 385/430 380/426
PI500-220G3 220 430 426
PI500-250F3 250 468 465
PI500-250G3/280F3 250/280 468/525 465/520
PI500-280G3/315F3 280/315 525/590 520/585 940 |980 | 705 |388 | 550 | 045 |@13
PI500-315G3/355F3 315/355 590/665 585/650
PI500-355G3/400F3 355/400 665/785 650/725
PI500-400G3 400 785 725
PI500-450F3 450 883 820
PI500-450G3/500F3 450/500 883/920 820/860
PI500-500G3/560F3 500/560 | 920/1010 860/950 /1700|1200 612 | 680 | 550 @17
PI500-560G3/630F3 560/630 | 1010/1160 | 950/1100
PI500-630G3/700F3 630/700 | 1160/1310 | 1100/1250
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